SEGES Innovation
Husdyrinnovation

Projektrapport

Tekniske Igsning til montering af kamera mv. p& klovbokse Ansvarlig PRA
Oprettet 13-12-2023
Projekt: 5076 Bedre klovsundhed med kunstig intelligen Side 1af9

Beskrivelse af den tekniske lgsning til montering af kamera mv. pa klovbokse

Denne rapport beskriver den tekniske lgsning til montering og opseetning af kameraer, harddiske, elek-
tronisk aflaesningsmodul mv. pa klovbokse samt tekniske beskrivelse af procedure for overfgrsel af data
fra harddiske pa klovbokse til central server hos SI.

1. Overvejelser, afprgvninger og valg af kamera, pc, gremeerkeafleesere mm.

Kameraer

e For skellige modeller blev overvejet i forhold til:

e Stgrrelse (hvor meget ma det fylde)

o  Optikvinkel

o lysfglsomhed

e Oplgsning (pixel)

¢ Renggring (fx alarm ved beskidt glas)

o |P66-68 (resistens overfor snavs og fugt)

e Pris (vigtigt i forhold til kundernes investeringsvillighed i det feerdige produkt)

Forskellige billedetyper blev overvejet:

¢ RGB billeddata (RGB = Red-Green-Blue) "Almindeligt” farvebillede, som kendes fra almindelige digi-
tale billeder fra hverdagen. RGB kameraer optager reflekteret lys i det synlige omrade.

¢ NIR billeddata (NIR = Near-Infrared) Billeder, som er optaget i det neer-infrarade lysomrade med lys,
som ikke er synligt for mennesker. NIR lys anvendes f.eks. i overvagningskameraer. Nar man ser et
NIR billede, er det typisk et sort-hvid billede.

¢ Dybde billeddata Dybde billeddata kan genereres med forskellige kamera-teknologier. Dybde billed-
data giver afstand fra kamera til et objekt/omrade og giver pa den made en 3D model af omradet.

e Andre Lidar, laser

Der blev valgt fglgende Panasonic kameraer:

Til bag-klove: 2 kamera WV-U2540LA med en linse der svarer til at vi zoomer 4,0
Til for-klove: 2 kamera WV-U2540LA med en linse der svarer til at vi zoomer 3,6
Fire stk. sokkel WV-QJB502-W.

https://cctvnordic.com/?s=WV-U2540LA

Montering pa klovboks

Kamera til forben

| begge sider til venstre og hgjre forben er boksen symmetrisk i forhold til placering af kamera.

Kloven er i begge tilfeelde fikseret og ligger indenfor et omrade pa ca. 20x30 cm, som er det eneste om-
rade der skal filmes. At filme udenfor dette omrade giver ikke mening, sd zoom eller beskeering af bille-
det vil veere aktuelt

Med den forventede placering af kameraet er det placeret ca. 60 cm over kloven.
Der er lys umiddelbart foran kameraet.


https://eur01.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fcctvnordic.com%2F%3Fs%3DWV-U2540LA&data=05%7C02%7Cpra%40seges.dk%7C167cd35f2c024b4989ec08dc2256d9ed%7C52c453133bb143ef81248c8afc9e779c%7C1%7C0%7C638423003615725966%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C0%7C%7C%7C&sdata=0C3nozM3mAgOvbJv0zWu2rjYylr4b1lPAqLSsAU0U%2F4%3D&reserved=0

Afprgvning af forskellige kameratyper samt placering

Afstand fra kamera til klov

Kameratype og placering

Det skal gerne veere en tydelig overflade pa kameraet, sa det kan ses, at linsen ikke er beskidt.

Kamera og beslag skal veere fast stabilt monteret, sdledes at kameraet ikke kan skubbes ud af place-

ring, da det skal veere fikseret og filme det samme omrade i alle situationer.

Det justerbare kamera som er vist, er ikke aktuelt.

Kameratil bagben
Bagved saettes ekstra beslag og 1 eller 2 kameraer. Det saettes udenpa det eksisterende beslag som in-

tegrerer lyset til klovbeskeering.

Kameraerne monteres bag pa eksi-
sterende lys i et beslag, som beskyt-
ter kameraerne.

Dette beslag vippes op og hol-
der klovene en i hver side. Klo-
vene kan derfor filmes med et
kamera, men 2 kameraer pla-
ceret bag hvert lys vil kunne
filme klovene fra 2 sider, og
synligggre dem mere af tiden.




Der er ca. 60-70 cm fra kameraerne og ned til klovene. Bagklovene sidder meget fikseret og hver klov
sidder indenfor et omrade pa ca. 20x20 cm tilsammen ca. 40x20 cm.

Afstand fra kamera til klov Male kameraets fokusomrade

Samleenhed

Indhold

Computer,

Udskiftelig harddisk,

Router som samler data fra de 4 kameraer,
Tradlgst internetopkobling
Strgmitilfgrsel/fordeling

| forhold til klovboksen, s& skal vi have en kasse der maks er 30X30X18 cm udvendige mal. Det kan
overvejes at fa en ventileret kasse. Ligesom den eksisterende stramkasse.



Kameratyper

Der veelges alm. RGB kameraer, som er godt beskyttet og kan holde til vask og forskellige renggring. Vi
kender ikke krav til Pixel, men jo finere oplgsning vi har pa det enkelte billede, des lettere forventer vi det
er bade for annotering og genkendelsesprocessen.

Vi vil gerne afpreve et termisk/infrargdt kamera. Og se om vi kan fa udbytte af termografiske billeder

eller dybdebilleder til at afslgre dybereliggende skader i klovene idet skader ofte medfarer varme, hvilket
maske kan ses via termisk/infrargdt udstyr. Herved guides klovbeskaereren til at opdage dybereliggende
skader. Vi skal veere opmaerksomme p4 at selve klovens temperatur kan svinge meget afhaengig af om-
givende temperatur og om kloven er vad eller ter. Alle kameratyper skal tage et almindeligt billede RGB.

Detektion med infrargdt kamera kreever at der kan males temperaturforskelle ned til ca. 0,5-1 grad cel-
sius, nar man skal skelne en syg klov fra en rask klov pa samme ko. De infektigse omrader vil veere
varmere end omraderne udenom, sa det er med til at detektere, at der er noget galt. Her behgver ngjag-
tigheden maske ikke at veere s& hgj som 0,5 grader. Det er ukendt hvor stort et speend der er i tempera-
turen under klove, og hvor langt ned temperaturen kan komme. Maksimalt er omradet fra 10-40 grader
celsius, men som billedet herunder viser, sa ligger de "syge omrader” indenfor 30-39 grader.



Umiddelbart forventer vi mere supplerende viden fra et termisk kamera end ved at kunne méle dybde.
Safremt at man kan fa et dybdekamera som passer ind i st@rrelse, s kunne det veere et interessant
supplement, som fx kunne szettes bag pa boksen til at male bagklovene. Det vil maske veere bedre til at

vurdere klovbeskeering end klovsygdomme.

dremeerkeafleesere
Alle kaer i Danmark beerer et elektronisk gre-
meerke i venstre gre (lovpligtigt), der kan af-
leeses med gremeaerkeafleesere (readere).
Klovbokse indeholder dog meget jern hvilket
kan interferere med afleeserne og vanskelig-
ggre en automatiseret afleesning. Forskellige
typer af plade-antenner (afleesere) har tidlige-
re veeret afprgvet uden held. Derfor blev der
indledningsvist valgt at montere to stavanten-
ner pa klovboksens forlage i venstre side dvs.
hvor koen sandsynligvis vil holde sit hoved
under en klovbeskeering.

Ko i klovboks

Stavantenne




Ledninger og samlinger

Ledninger fra kameraer er en udfordring, da ledningsstikkene har en noget stgrre dia-
meter end selve ledningen. De skal kunne holde til vask m.m. uden at vand treenger
ind i samleenheden eller andet udstyr.

2. Den valgte lgsning

Pa baggrund af overvejelser og afpravninger som beskrevet i afsnit 1. udviklede KVK
en 3-D model skitse af lgsningen — se bilag 1.

De valgte kameraer blev bestilt og efter ankomst til KVK blev der udviklet beslag til
montering af kameraer, samleenhed og stavantenner pa en klovboks.

Herefter blev kameraer, pc, monitor og stavantenner monteret.

Samleenhed Monitor Eksisterende lyskilde Kamera




PC til kameraer og hvor kommende billedgenkendel- Antenneenhed
sesprogram skal lagres

Eksisterende lyskilde

Kamera

Holder til hgjre forben




Kamera. hgire baaben

Lyskilde, hgire baaben

Holder til hgjre bagben

Stavantenner




tor under klovbeskeering

Visning af kameraoptagelser pa moni
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