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Formal og baggrund

Sensorer i form af 3D accelerometre er en metode til at udpege dyr, hvor aktivitetsniveau afviger fra det nor-
male. | relation til datadrevet management, kan kommercielle accelerometre lgsninger give landmanden alar-
mer i forhold til dyrenes sundhed og velfeerd.

Formalet med aktiviteten er at undersgge, om brugen af sensorer der maler aktivitet og sundhedsstatus, kan
pavirke sundhed og dermed afledt, en give en hgjere produktion. Undersggelsen er foretaget pa kalve og
udbyttet vil her veere en reduktion i antibiotikaforbrug og hgijere tilvaekst i perioden efter indseettelse. Derud-
over er formalet at undersgge sammenhaengen mellem sygdomsforekomst og alarmer ved sensorerne. |
dette notat fremgar forelgbige resultater fra analyse af kalvenes tilvaekst. Analyse af kalvenes sundhed, ud-
trykt ved sygdomsforekomst og antibiotikaforbrug, samt sammenhaeng mellem sygdomsforekomst og alar-
mer, vil fremga af et efterfglgende notat.

Datagrundlag

Analysen udfgres pa data fra en slagtekalvebesaetning, hvor der over en periode pa 11 maneder er indsat
kalve af 4 omgange i beszetningen. Data pa kalvene som indgar i undersggelsen, bygger pa udtreek fra
Kveegdatabasen, suppleret med registrerede informationer fra besaetningen. Ved hver indseettelse er kal-
vene vejet, og delt op i hhv. forsggs- og kontrolhold, hvor to hold er parret. Kalvene er fordelt efter stgrrelse
og kan til 2 hold ad gangen, sdledes at de parrede forsggs- og kontrolhold har forholdsvis ens fordeling af
starrelse pa kalvene. Herefter er det ved lodtraekning (plat/eller krone) besluttet hvilket hold der er forsgg og
kontrolhold. Kalvene som indgér i forsgget, er af forskellig race, hvoraf en del af dem ogsa er krydsnings-
kalve. Det er primaert krydsninger mellem Dansk Holstein (DH) og kadkveegracer og de renracede tyrekalve
er DH. Der indsaettes mellem 10-15 kalve p& hvert hold. | alt er der indsat 623 kalve i forsgget, som enten
kontrol eller forsggskalve. Kalvene i forsggsholdet, har ved indseettelse faet monteret en gresensor som, ud
fra bl.a. kalvenes aktivitet og dravtygning, beregner en samlet sundhedsscore for kalven, som vises pa en
skala fra 0-100. Hvis sundhedsscoren kommer under 87, gives der en alarm til landmanden i sensorsyste-
mets brugerflade. Sensorerne har fgrst kunne give alarm efter de har veeret monteret pa kalvene i 6 dage. |
besaetningen er der hver morgen undersggt hvilke kalve som har alarmer, hvorefter de er undersggt efter de
samme procedurer, som syge kalve undersgges i besaetningen. Det er desuden noteret hvornar kalvene er
blevet fravaennet meelk. Fraveenning af mzaelk er ogsa rapporteret ind i den tilhgrende software til sensorerne,
hvor dette betyder et skift i den algoritme som udregner sundhedsindekset. Alle kalve pa hhv. forsaggs- og
kontrolholdet er derudover behandlet ens i forhold til overvagning og behandling af sygdom. Ved flytning til
naeste staldafsnit afmonteredes sensoren og kalvene er vejet igen.



Forelgbige resultater

Der er stor variation i hvornar kalvene er flyttet og sensoren er afmonteret, og dermed hvornar kalvene har
vejning nummer 2. Idet tilvaeksten ikke forventes at veere lineeer, tages der hgjde for dette i analysen, ved at
sikre at der indenfor hvert par af et forsggs- og kontrolhold er den samme gennemsnitlige afstand mellem
vejningerne. | den forbindelse er der fiernet 6 par af hold ud af i alt 27 par, hvilket er ensbetydende med at
antallet af kalve i opggrelse af tilveekst reduceres til 460 kalve. Tabel 1 viser et overblik over kalvenes til-
vaekst for hhv. forsggs- og kontrolhold, samlet set. Der er en meget lille forskel mellem forsggs- og kontrol-
holdet. Det bemaerkes, at der totalt er faerre kalve i kontrolgruppen, som tilfeeldigvis er faldet ud til at veere de
mindste grupper. Figur 1 viser at der er stor variation i indgangsvaegten for kalvene, hvilket ogsa udtrykker at
kalvene har forskellig alder ved indgang.

Tabel 1. overblik over afstand mellem vejninger i dage og tilvaekst i g/dag

Antal kalve Gns. afstand ml. vejninger, dage Gns. tilvaekst g/dag
Forsggshold 240 88,9+ 14,6 944,6 £ 192,8
Kontrolhold 220 89,0 + 15,2 937,9 £ 204,7

Figur 1 viser et plot over kalvenes vaegt ved indseaettelse og flytning for hhv. forsggs- og kontrolhold.
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Figur 1. Plot over kalvenes vaegt ved indsaettelse og flytning for hhv. forsggs- og kontrolhold.



Statistisk analyse

Tilveekst mellem indseettelse og flytning er analyseret ud fra en lineser mixed-effekt models (Gaussian model)
med normalfordelt respons. Det forventes derfor at der kan veere en tilfaeldig effekt af bade par og hold. Der-
for indgar disse effekter som tilfaeldige effekter i modellen. De systematiske effekter som indgar i modellen

er:

Tilvaekst =Sensor/ikke sensor + veegt(indseettelse) + Kgdrace + Kgn

Det testes sdledes, om der er en effekt p& responsvariablen som falge af hvorvidt kalvene har haft en sensor
monteret eller ej. Derudover tages der hgjde for den effekt der matte vaere af hhv. veegt ved indseettelse, an-

del kadrace (ja/nej i forhold til over 20 % kadkveegsrace) og kan.

Tabel 2. Oversigt over effekt af sensor pa kalvenes tilvaekst.

Responsvariabel Antal p-veerdi SE Mindste kvadrats gennemsnit + Kl
Forsgg Kontrol
Tilveekst, g/dag 460 0,78 26,7 940 [815:1065] 932 [808:1057]

Ovenstaende resultater fra den statistiske analyse viser, at der ikke ingen effekt er af sensorerne pa kalve-

nes tilvaekst.
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